GENERATOR VE MI:ITI:IR

MOTOR SARIM DEGIiSiM ORANLARI

MOTOR SARIMI DEGIiSiM ORANLARI

1) Motorda devir degisikligi isteniyorsa

2pe xYke = 2 py x Yky ise motor spir sayisi, gu¢ ve kesit asagidaki sekilde degisir.
Ze | Zy =2pe / 2py Z: Toplam spir 2p: Kutup sayisi

Pe /Py =ne/ny P: Gig n : Devir

Pe /Py =Se/ Sy S: Kesit

2) Motorda voltaj degisikligi isteniyorsa
Gic ayni kalmak kaydiyla
Zy |l Ze =Uy/ Ue Sy/Se =Ue/ Uy

3) Motorda frekans degisikligi isteniyorsa (Gerilim sabit)

Gug ayni kalmak kaydiyla -Sargi degismeden devir frekans ile dogru orantili artar. Moment
ayni oranda azalir.

ZelZy=Fy/Fe F:Frekans Sy/Se=Fy/Fe

4) Motorda frekans ve gerilim degisikligi isteniyorsa

Motorda giic frekans oraninda dedisir. Sargl degismiyorsa devir frekans oraninda artar.
Moment ayni kalir. ( Gi¢ ayni oranda artar ve gerilim ayni oranda artarsa.)

Zy | Ze = (Uy x Fe )/ (Ue x Fy) Sy/Se = (Ue xFy) / (Uy x Fe)

5) Motorda frekans degisikligi isteniyorsa (Gerilim ve giic sabit)

Guc ve gerilim ayni kalmak kaydiyla
Ze/Zy="(Fy/Fe) F:Frekans Sy/Se=(Fy/Fe)
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